Beschleunigungssensor-Chip

Accelaration sensor chip

BSC 2166.01

Anwendung:

Beschleunigungssensoren zur Fahrwerkssteuerung in Stralen-
und Schienenfahrzeugen, Bewegungserfassung, Anwendungen
in Hausgeratetechnik, Automatisierungstechnik, feinmechanischer

Maschinen- und Anlagenbau

Besonderheiten:

Hohe Linearitat, Schockfestigkeit, niedrige Temperaturabhangigkeit

Sensor-Prinzip Elektrode 1
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Technische Daten:

Typ

MeRbereich measuring range

MeRprinzip measuring principle
Grundkapazitat bei 0 g basic capacitance at 0g
Empfindlichkeit A C 1, A C 2 sensitivity AC 1, AC 2
Temperaturbereich temperature range
Bond-pad-Beschichtung bond-pad-coating
Schockfestigkeit shock redidtance
Resonanzfrequenz resonant frequency
Querempfindlichkeit cross-sensitivity

Linearitat linearity

Empfindlichkeitsfehler sensitivity error

Nullpunktfehler offset error
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Differentialkondensator Differentialkondensator

C1=C2=8pF+20%
+ 1,75 pF/g £ 40 %
-40°Chis 125 °C
Aluminium

>1000 g

=200 Hz

>+0,059/g

2+2%FS

2+ 2 % (-40 °C bis 85 °C)

20,059 (-40 °C bis 85 °C)

C1=C2=8pF+20%
+70 pF/g £20 %

-40 °C bis 125 °C
Aluminium

=1000g

> 1500 Hz

>+0,059/g

2+2%FS

2+ 2 % (-40 °C bis 85 °C)

2+ 0,059 (-40 °C bis 85 °C)



